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PROLOGO 
 
 
 
 

Iniciamos este año 2015 con mucha energía y entusiasmo para continuar la 
difusión de desarrollos tecnológicos a través de la revista La Mecatrónica en 

México. De esta forma la Asociación Mexicana de Mecatrónica A.C. mantiene una 
labor decidida en documentar en ésta ocasión cuatro trabajos, los cuales han sido 
seleccionados por el comité técnico.   

 
Deseo expresar mi gratitud a los autores por los interesantes artículos que 

han realizado, así como al comité técnico por las revisiones que nos permiten 
asegurar la calidad de los trabajos presentados. Estoy convencido que esta 
información nos permitirá adentrarnos a profundizas en los diferentes temas que 
se desarrollan, así como en explorar posibilidades en la aplicación de las 
tecnologías desarrolladas. 

 
 
Aprovecho la ocasión para invitar como siempre a nuestros lectores en 

conocer y difundir los trabajos aquí presentados, los invito a que juntos 
continuemos difundiendo los proyectos que se encuentran en investigación y 
desarrollo, y que continuemos colaborando en la consolidación intelectual de la 
comunidad académica interesada en la Ingeniería Mecatrónica. 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
Dr. José Emilio Vargas Soto 
Fundador 
Asociación Mexicana de Mecatrónica A.C. 
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