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PROLOGO

En ésta ultima edicion de la revista La Mecatrdonica en México del ano 2014,
la Asociacion Mexicana de Mecatrénica A.C. mantiene una constante tarea en
documentar cuatro trabajos seleccionados por el comité técnico. La variedad de
temas que se muestran en la presente edicion nos permite reconocer una amplia
area del conocimiento asociada con la Ingenieria Mecatronica.

En estos momentos de gran dinamismo social, las oportunidades que
presentan las condiciones modernas hacia el desarrollo de mejores productos,
procesos o servicios nos llevan a continuar un decidido impulso hacia el desarrollo
de innovaciones tecnolégicas. Hoy en dia, cada vez mas Universidades y Centros
de Investigacion se suman a la generacion de talento que responda a esas nuevas
oportunidades de desarrollo con base tecnolégica. Sin duda, los siguientes afios
seran de vital importancia para lograr un posicionamiento como agentes de
cambio en la sociedad.

Sirva este espacio para invitar a nuestros lectores en conocer y difundir los
trabajos aqui presentados, para de esta forma juntos continuemos difundiendo
este tipo de desarrollos, que entre otras muchas cosas ayudan a consolidar la
formacion intelectual de la comunidad académica interesada en la Ingenieria
Mecatrénica.

Dr. José Emilio Vargas Soto
Fundador
Asociacion Mexicana de Mecatronica A.C.
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INSTRUCCIONES PARA LOS AUTORES

1. De la pagina www.mecamex.net/revistas/LMEM descargar el formato oficial de la
revista.

2. Enviarlo a la direccion electronica: vinculacion_revista@mecamex.net

3. Recibira un correo de confirmacion de recepcion, asi como un tiempo estimado
de respuesta.

4. La publicacion de la revista es cuatrimestral, y el momento de la publicacion una
vez aceptado el articulo, la publicacion dependera de la disponibilidad del
siguiente nlimero.




