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PROLOGO

Estimado lector, el comité editorial se congratula de en presentar esta quinta
emision de la revista La Mecatréonica en México. En esta ocasidon se presentan tres
articulos seleccionados que muestran un avance importante en el conocimiento de
la robdtica y los sistemas mecatrénicos. El primero de ellos nos muestra una
metodologia que permite determinar la exactitud de un robot manipulador
mediante el mapeo de imagenes, los experimentos realizados permiten prever una
pronta integracion a sistemas robéticos aplicados. El segundo articulo presenta el
desarrollo de un prototipo de robot bipedo bajo una metodologia de disefo
mecatrénico en proyectos académicos, su desarrollo se proyecta hacia
aplicaciones biomédicas, area especialmente relevante para mejorar la calidad de
vida de personas que requieren proétesis inteligentes. El tercer articulo
seleccionado nos muestra un avance en el control de un vehiculo volador, su
escalabilidad hace pronosticar que en poco tiempo se podrian desarrollar
aplicaciones de monitorio o vigilancia en areas abiertas.

La Asociacion Mexicana de Mecatrénica A.C. continua realizando un gran
esfuerzo para promover y difundir los trabajos que se presentan en esta edicion, a
fin de continuar contribuyendo en la formacion intelectual de la comunidad
académica interesada en la Mecatronica.

A casi afio y medio de la creacion de la revista agradezco la buena respuesta
que he percibido de la Comunidad Académica. No solo con la participaciéon de
articulos, sino también con sugerencias y temas que poco a poco se iran
abordando. Una mencion especial a nuestros lectores, que cada dia son mas, y
esperamos seguir contando con sus lecturas y participaciones.

Como es ya una costumbre, confio en que la informacion presentada permita
a nuestros lectores continuar aventurarse en el conocimiento y la comprension de
las tecnologias afines a la Mecatrénica. Para asi seguir contribuir en mejorar las
condiciones de productos, procesos o servicios, que faciliten y mejoren nuestra
vida y de quienes nos rodean.

Dr. José Emilio Vargas Soto
Fundador
Asociacion Mexicana de Mecatrénica A.C.
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