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PROLOGO

Es grato presentar esta tercera edicion de la revista que tiene en tus manos.
Los articulos que aqui se presentan diferentes areas del conocimiento de la
Ingenieria Mecatrénica, los cuales fueron realizados en diferentes instituciones.

El interés de difundir los avances tecnolégicos que se van gestando en los
ultimos afos nos ha llevado a seleccionar tres apasionantes temas, el primero de
ellos muestra un avanzado simulador en 3D aplicado a los vagones del metro de
la Ciudad de México, mostrando informacion técnica que permite valorar las
diversas contribuciones de éste tipo de desarrollos.

El segundo trabajo muestra un disefio innovador de una silla de ruedas que
permite su control mediante una interfaz de control gestual. Es innegable que este
proyecto nos acerca en facilitar la calidad de vida de las personas con
capacidades diferentes que requieren este tipo de sillas.

El tercer articulo, de singular importancia como los otros trabajos
seleccionados, nos permite conocer un interesante disefio de brazo manipulador
haptico tele-operado, mismo que ha sido definido mediante la aplicaciéon de una
metodologia que facilita la toma de decisiones como la Funcion de Despliegue de
Calidad.

Espero que la informacioén aqui presentada permita a nuestros lectores
aventurarse en el conocimiento y la comprension de las tecnologias afines a la
Mecatronica. Para asi seguir contribuyendo en mejorar las condiciones de
productos, procesos o servicios, que faciliten y mejoren a nuestra sociedad.

Dr. José Emilio Vargas Soto
Fundador
Asociacion Mexicana de Mecatronica A.C.
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INSTRUCCIONES PARA LOS AUTORES

1. De la pagina www.mecamex.net/revistas/LMEM descargar el formato oficial de la
revista.

2. Enviarlo a la direccion electronica: vinculacion_revista@mecamex.net

3. Recibira un correo de confirmacion de recepcion, asi como un tiempo estimado
de respuesta.

4. La publicacion de la revista es cuatrimestral, y el momento de la publicacién una
vez aceptado el articulo, la publicacion dependera de la disponibilidad del
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