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PROLOGO 
 
 
 
 
Estimado lector, 
 
 

El comité editorial se congratula en poner en sus manos éste nuevo número 
de la revista La Mecatrónica en México, en su segunda edición del 2018. En ésta 
ocasión se presentan tres interesantes artículos que espero sean de su interés. 
Reconozco y aprecio el importante trabajo de nuestro comité técnico de revisores, 
así como del comité editorial, gracias a ellos la revista se encuentra en constante 
mejora para aumentar su calidad en contenidos.  

 
El primer artículo nos permite reconocer las competencias específicas que 

adquieren estudiantes en la asignatura de �Diseño Mecánico� en carreras de 
Ingeniería Mecánica, pero extrapolable a otras carreras que donde se imparten 
asignaturas similares. El desarrollo de proyectos específicos sin duda nos permite 
reconocer la aportación significativa para diseñar y construir elementos de 
máquinas que resistan sus condiciones de trabajo. El segundo artículo nos 
presenta el diseño y construcción de un robot tipo SCARA, resaltando la forma en 
como el método del elemento finito es utilizado para valorar los esfuerzos en 
piezas relevantes del robot. Finalmente, el tercer artículo nos presenta una 
estrategia para procesar imágenes a través de una cámara digital a través de 
dispositivos lógicos programables.  

 
 
Aprovecho la ocasión para invitarle a presentar trabajos con el propósito de 

seguir promoviendo los avances y el conocimiento en la mecatrónica y áreas 
afines y así contribuir en mejorar las condiciones de productos, procesos o 
servicios, que faciliten y mejoren la vida de quienes nos rodean. 
 
 
 
Dr. José Emilio Vargas Soto 
Fundador 
Asociación Mexicana de Mecatrónica A.C. 
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