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PROLOGO 
 
 
 
 
Estimado lector, 
 

Me es muy grato presentarte el presente número de la revista La Mecatrónica 

en México, en su primera edición del 2018. La cual es una edición especial 
dedicada a documentar trabajos en el área de los Sistemas Embebidos, en ésta 
ocasión se seleccionaron seis interesantes trabajos provenientes del 4° Congreso 
Internacional de Sistemas Embebidos, el cual se llevó a cabo del 07 al 09 de 
marzo del 2018 en la Universidad Autónoma de Guadalajara.  
 

Reconozco y aprecio el trabajo desinteresado del comité editorial y del 
comité técnico de revisores, por lo que hago un reconocimiento a su trabajo y 
dedicación, gracias a ellos la existencia de la revista mejora en calidad y cantidad. 
Estoy seguro que continuaremos acrecentando conocimiento y difusión de 
trabajos y proyectos como los que se presentan en esta edición de la revista.  

 
En estos momentos es de gran valía reflexionar y replantear sobre los 

cambios tecnológicos que se están teniendo en todo el mundo en materia de 
conectividad e interacción de sistemas digitales y embebidos, los cuales propician 
nuevos productos y servicios de comunicación. Ante este panorama, los sistemas 
mecatrónicos juegan un papel relevante en el desarrollo y el rediseño productos, 
procesos y servicios.  

 
 
Sin más que decir, doy paso al trabajo de cada artículo para que conozcas y 

compartas la información especializada de los proyectos que a continuación se 
presentan. 

 
. 

 
Dr. José Emilio Vargas Soto 
Fundador 
Asociación Mexicana de Mecatrónica A.C. 
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