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PROLOGO

Estimados lectores,

Nuevamente me es grato escribir estas lineas para presentarles el tercer y ultimo
numero de la revista La Mecatronica en México del presente afio. Nuestro comité
editorial ha seleccionado en ésta ocasion cuatro interesantes articulos que espero
encuentren interesantes.

Agradezco el entusiasmo de colegas de las Universidades e Institutos que
han estado la pendiente sobre el desarrollo de la revista. Asi mismo reconozco y
agradezco el enorme esfuerzo del comité editorial y del comité técnico de
revisores. Como siempre, su importante trabajo hace posible que la Asociacion
Mexicana de Mecatronica A.C. continle realizando una labor altruista que
promueve el estudio y la difusion de los trabajos que se presentan en esta edicion.

Espero que en esta edicidbn encuentren informacién valiosa y los temas
expuestos propicien un acercamiento entre estudiantes, profesores, profesionistas
e investigadores que de alguna manera realizan proyectos y trabajos afines a la
Ingenieria Mecatrénica. Los cambios tecnolégicos y los nuevos proyectos de
investigacién que se llevan en curso en diversos lugares de nuestro Pais nos
llevan a imaginar nuevos productos, procesos y servicios.

Como ya es costumbre, me despido invitandoles a seguir enviando sus
trabajos y seguir fortaleciendo la revista con sus aportaciones.

Dr. José Emilio Vargas Soto
Fundador
Asociacion Mexicana de Mecatronica A.C.
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INSTRUCCIONES PARA LOS AUTORES

1. De la pagina www.mecamex.net/revistas/LMEM descargar el formato oficial de la
revista.

2. Enviarlo a la direccion electronica: vinculacion_revista@mecamex.net

3. Recibira un correo de confirmacion de recepcion, asi como un tiempo estimado
de respuesta.

4. La publicacion de la revista es cuatrimestral, y el momento de la publicacion una
vez aceptado el articulo, la publicacion dependera de la disponibilidad del
siguiente nimero.




